TABLA DE OPCIONES
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TABLA DE OPCIONES

Elemento

Configuracion

~ vila =r’- ocanta de_: ndro de inclinacian
Ih%'EI'{EiHEEhAﬂ'DE | Sistema ine gente de gestion de flotas

| Reposabrazos abatible

| Interruptor principa

Tapdn del depdsito de combustible con clarre

| Extintor

'.5.5 eniD cON suspension oia

Techo protector suspandida

Columna de direccion gjustable delante/detras
Y, PR T L e s T A B L
ando de bocina de marcha atras
ESHbBAD
Interfaz USB
|dentificacion de instrumentos

Ventilador elécirico

(1]

visador acustico de marncha atrés

[<p]

[}
A

- &4 p- - - - ] K e - (1
Diraccion felescopica Meshe (Macional IV/Macional I1)

LUCES

ELETALION

iL.|:es LED

{ Luces de trabajo LED traseras (2 uds.)
!
| Luz de aviso giratoria

Luz de aviso Qiraiona &on Zumba dor

|
| Luz de aviso intermitente
|
[ Luz azu

|

| X X
| Kedsil basico

Direccion con deteccion de canga

Instrumantaciin LCD complata

Escape elevad

[ = |

| )
Parabrisas delantern

e e T
Parabrisas trasamn

CABINA

(1)

CNO protector

Cabina integra

:_-:-.:l na ’l‘.E;I“:. CON CARRAcCIn
™ o = e i ' S = = t
Cabina integral con calefaccion y aire acondicionado

Cabina integral con aire acondicionado

Tymhia

Handling & Warehouse Equipment

www.tymbia.com | info@tymbia.com

OTROS
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| Rosca estandar amernicans
| ROSCE esTanaan amencang

| Funda del ciindro de inclinacion
Funda del cliindro de direccion

1
{ Llave universa
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| Colores personalzados
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Tymhia

CPCD 20/25/30/35

W11Y2G3 2WD / QC2Y2G3 2WD/ XCeY2G3 2WD / KU1Y2G3 2WD
W3Y2G3 2WD /W4AY2G3 2WD / XC3Y2G3 2ZWD / KUSY2G3 2ZWD
W3Y4G3 4WD / W4Y4G3 4WD / XC3Y4G3 4WD / KU5Y4G3 4WD

Serie G3 - Carretilla elevadora todoterreno
contrapesada de combustion interna
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Neumaticos todoterreno anchos
con dibujo profundo

* Diseno aerodinamico moderno y estilizado

* Rendimiento estable y fiable

* Traccion a dos o cuafro ruedas con neumaticos
todoterreno

* Uso en campos, fincas, huertos y firmes
exigentes

]:lﬂag]? de cambios multiposicion con conexion
exible

» Traccion 2WD o 4WD de alta eficiencia

» Eje motriz articulado y flexible

* Sistema hidraulico con deteccion de carga para
elevar mas rapido

*» Mastil ligero y bastidor ensanchado para gran
capacidad de carga

* Neumaticos todoterreno anchos y con dibujo profundo
* Radiador mejorado y refrigeracion optimizada para una mejor
disipacion térmica

Mecanismo de pedales

CPCD 20/25/30/35

Sistema de transmision

Instrumentacion

Indicador

» Sensor de posicion para evitar maniobras incorrectas _
» Transmision optimizada, mayor altura libre y centro de gravedad mas
bajo

» Pedal de aproximacion conectado directamente a su valvula

* Pantalla LCD digital IP65 N _

» Racores conicos de 24° con junia tdrica para un mejor sellado



CPCD 20/25/30/35
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Mastil de vision amﬂi?i*‘:f--" S

- v e e Mastil con amortiguacion
Mas espacio para las piemnas * " o de descenso

4

Lyces LED eficientes, Caja eléctrica modular Capd de Jran apertura y.
larga wida util y sin mantenimiento e alta proteccion amplio espacio de mantenimiento

Panel ergondmico: mando int{? radao, freno de estacionamiento
1

de trinquete e inversor electrohidraulico integrado




Fabricante

1.01
102 | odelo | cpeoo | ceeoao | cpcozo | cpeos | ceeozs | cpeoss | ceepos
1,03 |Niimero de configuracion  WIIVG3(WD) QL2263 2D XCEY2G3 2NDIKU 1Y2G32WD|WI1VZG3 ZWD)QC2Y2G3(WD) NCEY2G3 WD) KU1Y2G3(2WD)
1.04 |CRpscidad nominal kg 2000 2500
1.05 |Distancia al centro de carga mm 500 500
1.06 |Fuente de energia | Diésel Digse!
1.07 |Puesio de conduccion Sentado Sentado
=
2.01 |Peso total kg 4500 | 4550
3.01 |Tipo de neumitico S camara Sin camara
3.02  Ruedas deltras. (x = motrices) _ 52 | w2
3,03 |Medida del neumitico delantero 14-17.5-16TL | 14:17 51671
3.04 Medida del neumatico trasero 10-16.5-10TL | 10-16.5-10TL
4.01 |Attura de elevacidn o 3000 3000
4.02 Altura del mastil (horquillas en suelo) Fm 2265 2265
4.03 |Altura mix. extendido (con respaldo) o A040 4040
4.04 Altura de elevacion libre e 160 160
4,05 |Altura del techo protector mm 245() 2450
4.06 |Altura libre minima al suelo e 280 280
4,07 |Attura del respaido e 1010 1010
4,08 Longitud total (con/sin horguillas) . 4210/3140 42103140
4.09 Distancia entre ejes men 2000 2000
4.10 Voladizo delantero e 50 580
4.11 Voladizo trasero mm ;ED 560
4.12 | Anchura total e 1640 1640
4,13 |Via (delanteraltrasera) e 1230/ 1280 1230/ 1280
4.14 |Ause dehorqulias (md/min) e 1345/250 1345/250
4.15 Radio de giro exterior minimo en 3400 3400
4.16 Inclinacion del mastil (delJtras.) 10°/1F 10712
4,17 |Horquilla: espesor x ancho x longitud o 40x122x1070 40x122x1070
4,18 |Pasillo minime en dngulo recto - 3300 3300
5.0] Velocidad de marcha (cargafvacio) ket 18/18 18/18
5,02 |Velocidad de elevacion (cargalvacio) menis 480/520 480/520
5.03 | Velocidad de descenso (cargahacio) s 370/350 370250
5,04 | Fuerza mixima de traceién (cargaivacio) W 18 18
5.05 Pendiente mixima (cargaivacio) % 24 2
6.01 |Fabricanteimodelo del molor ) 15Uz $162PE- 07 QUMCAN VE-SICETHINC HA) AD3 204 THUECTAVDAISCRTESH] ISLZU AJGPE-O1 | QU S0c2 KINCHALAD324] LB VIASHERTESS
§.02  Potencia/régimen nominal - 4 | Wm0 | 6EOSM0 | QBN | 449450 | wamm | A0 | A
§.03 Par miximairégimen Nm | 1630600000 DVIDEN | 210716000800 |  HSGN | 18531600800 | J0min | LO/IGO0IR0 | msm
6.04 | Cilindros - didmetro x camera am | 40560072050| GORIBAIT | 49RN0S/1L68 | +ANUL4IIM |SDSAIUTANSY | 4MagsD | 49ROSIGE | SAGIARGH
6.05 |Emisiones | | cwrmew | owsmsnw | BAEY  Oonmer | ommsy | omesen | A
6.06 Marchas (delante/atris) 1-1 cambio asidida WT 11 cambio assids MT

cotans

1.01 Fabricante

102 sl

CPCD30 | CPCD30

CPCD20

cpeods | cpeoas | ceeoss

1.03 Il'vlﬁnu'uﬂrnimﬁ'gl.r:iﬁn

T - t
W LIY2G3WD) QC2Y2G3 (WD) XCAY263WDN KUTYZG3(2WDNW11 ﬂﬂ{?‘i‘l’ﬂdm[ﬁﬁﬂ}iﬂfﬁ'ﬂﬁﬂmm KUTY2G3(2WD)

1,04 Capacidad nominal i 3000 3500
1.05 Distancia al centro de carga 500 500
1.0% Fuente de energia Dissed Déesed
1.07 Puesio de conduccion Sentado Sentado
2.01 Peso total L 5000 5200
3.01 Tipo de neumitico S&v camara Sy cAmara
3.02 :madudﬂ.mu.{x = motrices) 2x/2 2%/3
3.03 Medida del neumitico delantero 14:175-16TL 14-17 5-16TL
3.04 Medida del neumitico trasero 10-16.5-10TL 10-16.5-10TL
4,01 Attura de elevacion o 3000 3000
4.2 A 4 mistil {horquillas en suelo) mm 2265 2765
4,03 Altura max. extendido (con respaldo) rn 2% 1225
4.04 Altura de elevacion libre il 160 150
4,05 Atura el techo protector mm 2450 2450
4,06 Altura libre minima al sueo m 280 260
4,07 Altura del respaldo e 1155 1155
4,08 Longitud total fconsin horquilias) e 4214/3144 4254/3184
4.09 Distancia entre ejes A 2000 2000
4.10 I'h'd-:l:n delantero mm G4 GH4

41 1 Yoladizo trasero i ;E{I 00
4.12 Anchura total e 1640 1640
413 g;i; (delanteraftrasera) e 1230/1280 1230/1280
4.14 Ak dehorquilas (max/min) o 1395/250 1395/250
4.15 Radio de giro exterior minimo e 3400 3450
4.16 E"ﬂ.hﬂﬂﬂ del mistil (del/tras.) 10°712" 10°712°
4.17 Horquilla: espesor x ancho x longitud o 45x126x1070 50%125%1070
4.18 Pasilo minimo en dngula recto e 3450 3500
501 |Veloodad de marcha {oarg shackc) e 18/18 18/18
5.02 Velocidad de elevacion (cargalvacio) s 480/520 480,520
5.03 Velockdad de descenso (cargalvacio) s 3707350 370/350
5.04 Fuerza mixima de traccin (cargalvacio) i 18 18
5.05 Pendiente maxima (cargafvacic) % 20 18

6.01 Fabricanteimodelo del motor 562U MEEFE—G‘:?QH#HEH#E-EE{Q_EMHM AD2¥AL MLBCTAVIAIS CRTESR 1SUZL 4 JGIPE-OL| QuaCs Vi S0 ONCHAL D241 HUBOTAAAE3 CRTESD
6.02 Potencialrégimen nominal | 90650 | 36.8/2500 CORRED | AW
6.03 EFl'niﬂrmfrﬁninm omtpm | 185.3/1600-1800 | DI | 201600000 | GGG | IBGH/16001800 200/1600-1800 | 55150
6.04 Cilindros - dismetro x camera ~/mm

6.05 Emisiones

4%.4:1[:3!1.&5@1 AEIATT | SSRA0SAI6R | LAMA4T | 495410772058

Chra Fasell

Chna Faelv

Chira Faselv

6.06 Marchas (delanteiatrds)

1-1 cambio zsigido MU'T

1-1 cambio azigido YT

JORH105/3.168 | M 4L

China Faselv



Fabricante

1.01

1.02 |Modelo CPCD20 | CPCD20 CPCD20 CPCD20 | CPCDZ5 | CPCDS CPCD25 CPCD25
1.03 [Nimero de configuracion W3Y2G3(ZWD ) WAV2G 3 WD) NC3Y2G3) ZIND L KLUISY2G3(2WD) | W3Y263(2WD) WAY2G 3 2WD) XC Y263 ZWDHKUSY2G3(ZWD)
— = el d R —_ - =
1.05 |Distancia al centro de carga mm _ 500 500

1.0 |Fuente de energia | - Dhéaed Dise!

1.07 |Puesio de conduccion Sendado Sentadn

2.01 |Peso total kg ' 4500 4750

3.01 |Tipo de neumitico S camara Sin camara

3.02 |Puedas delftras. {x = motrices) B2 w72

3.03 |Medida del neumatico defantera i 14-17.5-16TL 14-17.5-16TL

3.04 |Medida del neumdtico trasero 10-16.5-10TL 10-16.5-10TL

4,01 |Altura de elevacion T 3000 3000

4.02 Altura del mastil (horquillas en suelo) o 2265 2265

4,03 | Altura mix. extendido (con respaldo) = 4040 4040

4,04 |AMtura de elevacin libre e 160 160

4,05 |Altura del techo protector mm 2450 2450

4.06 |Alura libre minima al suelo men 80 280

4,07 |Attura del respaido e 1010 1010

4,08 |Longitud total (con'sin horguillas) o 4210/3140 42103140

4.09 |Distancia entre ejes men 2000 2000

4.10 |Voladizo delantero e 580 580

4.1]1 |Voladizo trasero ; 1 560 L6

4.12 |Anchura total mm 1640 1640

4,13 |Via (delanteraltrasera) e 1250/1280 1250/1.280

4.14 |Ajuse dehorqulias (md/min) e 1395,250 1395/250

4.15 |Radio de giro exterior minimo e 3250 3250

4,16 Inclinacion del mastil (deliras) 10°/12° 10°/12

4,17 Horquila: espesor x ancho x longitud mm | 40x122¢1070 40x122x1070

4,18 |Pasilo minimo en angula recto - 3300 3300

5,01 Velocidad de marcha (cargahacio) ket 20/20 20/20

5.02 | Velocidad de elevacion (cargalvacio) e 480/520 480/520

5,03 |Velocidad de descenso (cargahacio) s 370/350 370/3%0

5.04 |Fuerzamaxima de traccion (cargalvacio) [ 8 | 38 38 38 | ¥ | ® | =
5,05 | Pendiente mixima (cargafvacio) % | 46 50 50 © | @ 4 4
6.01 |Fabricante/modelo del motor 1SUZU 4G2PE-OL | (52U KA XINCHI 403204 LIBOWVMLCRTES ISUZU A JG2PE-01 SUMIGH-ACINGCD] XINCHAI AD3241 HUEODBCRTES
6.02 |Potencia/régimen nominal iirprn M | e 36.8/2500 ) 490450 B0 36.8/2500 {24000
6.03 | Par miximalregimen Neim | 16600180 DN | ZIONEG1M0 | BSEME | 18631501800 IUUN 0060400 BEEN
6.04 |Cilindros — didmetro x camera e C95.0007/3055 | 4SBANES | 49811053 168 MDA |4BA0R09  SEEIAK 49053168 HHRGLO
6.05 |Emisiones Ching Fasel Chin Fase China Fase N o rag i hinaFase | ChinaFase W Ching Fasa IV e i

6.06

Marchas {delantesatras)

1-1 cambio ssisida M'T

1-1 cambio adstido MT

1.01 Fa
1.02 Hmh | CPCD20 CPCD20 CPCD20 CPCD20 CPCD25 CPCO25 | CPCD25 CPCD25
1.03 }"ﬁm#'ﬁmﬁﬂwﬂﬁ" J}mwm[:qwm!w&ﬂﬁsmwm-xa:a*mﬁ:scdwmfﬁuwasiamiwmmeaw D) wmﬁauwmgxczﬁsamwny HLISYAGIAWD]
lﬁiﬁmﬁ“ﬁu = i)/ e : — == Jidec | g il
1.05 E"““"ﬁ" Eeird e cang4 500 5000
106 !Fumte de energia Digse! Diésed
1.07 !Fuuh de conduccion Saniado Santado
2.01 Peso total L 4800 4950
31.01 Tipo de neumitico S&v camara Sy cAmara
3,02 [Puiscimtele) A n & irioes) 22 2472
3.03 Medida del neumitico delantero 14:175-16TL 14-175-16TL
3.04 Medida del neumitico trasero 10-16.5-10TL 10-16.5-10TL
4,01 Attura de elevacion mm 3000 3000
4,02 AMtura del mastil {horquillas en suelo) mm 2265 2265
4.03 E’ﬂur- mix. extendido (con respaido) oy 4040 4040
4,04 Altura de elevacion libre e 150 150
4,05 | Aftura del techo protector mm 2450 2450
4,06 Altura libre minima al suelo m 240 280
4,07 Alura el respaldo m 1010 1010
4.08 Longitud total {consin horquillas) men 210/3140 42103140
4.09 Distancia entre ejes A 2000 2000
4,10 Veladizo delantero e 540 R810)
4.11 |Veladizo trasero ot | a0 SED
4.12 Anchura total o 1640 1640
QIR o 1250/1280 1250/1280
4,14 Ak denorquiles (max/min) o 1395/250 1395/250
4.15 Radio de giro exterior minimo o 2400 U400
4.16 Inclinacion del mistil (delras) 1012 10:/12°
4.17 Horquila: espesor x ancho xlongitud e 40x122x1070 40x122x1070
4.18 Pasillo minimo en dngulo recto e 3450 3450
5.01 Velocidad de marcha (cargafvacio) e 20/20 20/20
5.2 Velookdad de levacion (cargafvacio) e 480/520 489/520
5.03 Velocidad de descenso feargahacio) s 3707350 3707350
5.04 Fuerza méxima de traccion (cargaivacio) L ® | u | m 38 3 u | 3w 38
5,05 Pendiente maxima (cargalvacio) . 50 | 4h 50 50 46 42 46 45
6.01 Fabricante/modelo del motor ISUZU AJG2PE-01 {15170 Sh-4AREER INCHAI 40321 IWEOTAVOAS CRIESS, SUZU AJG2PE-01 | ISUTU GRAIGRARCEL | NINCHA AD2XAL [MBOTAVAILCRTESS
6.02 Potenciairégimen nominal Wifipm | 44570450 K4l 368/2500 426700 44,9/7450 33240 3E.4/2500 [
5.03 |Par miximairégimen W | 3630500000 | UM | 2lojsoe00 | En | sexienud|  muw | Zonsnlse | same
6.04 Cilindros - didmetro x camera Jeen | SSSAQ0T0N9 | GRANIANG | ASRGUSAIE | MODATG |40 LEMURN | SIR05L168 | ASTIDATAN
6.05 :I_ariﬂum | cmmrmer  cwrmev | cvwrmew | BABY | owermern  comemew | corsew saz)
6.06 Marchas [delante/atras) 11 carhin asisido T 11 cambio aigido WT




Fabricante

1.01
1.02 |Modelo CPCD30 | CRACD30 | CPCD30 | CPCDB0 | CPCD35 | CPCD35S | CPCD3S | (CPCD35
1,03 |Nimero de configuracidn _ -fwamarzwafwmmuw D) mmsim*uaLu SY2GI2WDIW3Y2G3{2WD) WAY2G WD) HCIV263ND KLUSY2GI WD)
M y | il S A b e
1.05 |Distancia al centro de carga mm 500 500
1.06 |Fuente de energia | Désel Digse!
E[i]' Puesio de conduccion Sentado Sentadn
Peso
2.01 |Peso total k3 5100 5300
3.01 |Tipo de neumatico Sin cimara S camara
3.02 Ruedas del./tras. (x = motrices) 242 1x/2
3.0 Medida del neumtico delantero ) | 141751671 [4-17.5-16TL
3.04 Medida del neumatico trasero 10-16.5-10TL 10-16.5-10TL
4.01 | Altura de elevacion o 3000 3000
4,02 |Altura del mastil horquillas en suelo) o 7265 2265
4.03 |Attura méx. extendido (con respaldo) mm 4225 4225
4.04 |Altura de elevacion libre mm L& 160
4,05 |Altura del techo protector e 2450 2450
4.06  AMtura libre minima al suelo o 280 280
4,07 |Attura del respaido e 1175 1175
4.08 Longitad total (con'sin horquillas) - 4214/3144 4250/3189
4.0 Distancia entre gjes L . 2000 2000
4.10 |Voladizo delantero men | 584 54
4.]11 |Voladizo trasero ; i 560 EED
4.12 | Anchura total mm 1640 1640
413 Via (delanteraftrasera) o 1250/1280 1250/1280
4.14 | Ajuste de horquillas (mix/min ) e 1395250 1355,/250
4.15 | Radic de giro exterior minimo mm | 400 3450
4,16 Inclinacion del mastil (detJtras) 10°/12° 10°/12°
4,17 |Horquilla: espesor « ancho  longitud mm _ 45x125% 1070 50X 125X 1070
4,18 Pasillominimo en dngulo recto - 3300 1350
5.01 Velocidad de marcha (cargafvacio) kit 20/20 20120
5.02 | Velocidad de elevacion (cargalvacio) e 450/520 450/520
5.03 Velociad de descenso (cargahacio) —— 370/350 370/350
5,04 | ez i i tracel s oargeimso) " B | x| m | 3 3 W | 8 | 3
5.05 |Pendiente mixima (cargaivacic) L 40 £l a0 40 36 2 36 35
6.01 | Fabricanie/modelo del molor SUZU 4 SGIPE-IT 1570 - DNRFCOLINCFAL 4D32XA1 UBCTA CMOMRTESR ISUZL 4 JG2PE 0 JT G G NKRCILYNCHA 403K LILBOTA VM CRIESS
.02 |Potencia/régimen nominal lﬁ'm 44972450 35.0/2450 3.8/1500 LHH0 4451450 - EiS.ﬁ,-'JniE{J L :EE-QEGD E Eﬂﬂiﬂf« |
6.03 |Par miximalrégimen Mo | [9530600-1400|  TOATOD | 21070800 | WGGLN | 863TS010|  qoniw | AI6000800 | 1560
6.04 |Cilindras - didmetro x camera oen ;4-@3.41:]0’.'1..'.'6?;&-'15.4}:JIJ?,-’].[IEH 499X 105168 | 4ETX 1414 £95 0T/ 058 1410173059 4 98 1[;5;3_155: T
6.05 Emisiones cmrser  cwwrsew | omesw | EARY  oweel | omsy | omesv | S8R
6.06 |Marchas (delantefatris) 1-1 cambio asidido W' T 1-1 cambic asisido MT

1.01 Fabricante

1.02 Modelo

1.03 Irl'vlﬁnu'uﬂemﬁgl.r:iﬁn

CPChal

CPCDz] CPCD3

CPCD30

CPCD35

WW3YAG3{AWD)|WAYAG3 (AW D) NCIVAGIAWD) KUSYAG3AWD) W3YAGI{4WD)

CPCD35 CPCD35

WAYAG (WD) XCIVAG3(AW DI KUSYAGI{WD)

CPCD35

1,04 Capacidad nomina " 3000 3500
1.05 Distancia al centro de carga 500 500
1.06 Fuente de energia Disse! Dised
_LUFI' iF'uauh de conduccion Sentado Sentado
2.01 Peso total L 5300 5500
3.01 Tipo de neumitico S cdmara S cimara
302 [Pl i {x & fpairioes) 22 /2
3.03 Medida del neumitico delartera 14-17.5-16TL |4-17.5-18TL
3.04 Medida del neumitico trasero 10-16.5-10TL 10-16.5-10TL
4,01 Atura de elevacién e 3000 3000
4,02 S et il s ) e 1265 2265
4.03 ilﬂ"r- mix. extendido (con respaldo) m 4225 4225
4,04 Altura de elevacion libre rr 160 160
TDE_ Altura del techo protector i 2450 2450
4,06 Altura libre minima al sueo o 260 280
4,07 Altura del respaldo e 175 1175
4,08 Longitud total {conisin horquillas) e 41443054 4184/3134
4.09 Distancia entre ejes o 2000 2000
4.10 Veladizo delantero e 54 A4
41 1 Vol adizo trasero i 560 &00
#.12 |Anchura total mm 1640 1640
4,13 g;i; (delanteraltrasera) foen 1250/1280 1250/1280
4.14 Ajusk dehorquillas (mix/min) roe 1395/250 13957250
415 i’"ﬂﬂ* giro exterior minimo o 3550 3600
4.16 Elrﬂ.hu.iin del mastil (del Jtras.) 101z 10°/12°
4,17 Horquilla: espesor x ancho x longitud o A5 125 1070 50X 125 1070
4,18 Pasillo minimo en ngulo recto e 3450 3500
5.01 {Veloekdad de marha (cargatiack) e 20/20 20/20
5.02 Velocidad de elevacicn (cargaivacio) s 4507520 450,520
5.03 Velockdad de descenso (cargalvacio) e 370/350 370/350
5.04 Fuerzaméxima de raceién (cargulvacio) N B | u | = 38 0| W | 3 38
5.05 Pendients maxima (cargatvacio) '!i'ir 0w | % 40 40 3% | 3 i %
6.01 | Fabricante/modelo-del mokor 15021 4 JG2PE-01 170 GR4IGINAFCLMING HA ADS2 41 IUBITANA CRTESS SUZU 4 JGIPE-01|SUTUGK A GINECD) NCHA| AD37d) MUBTAVAIHATESH
§.02 Potenciairégimen nominal oo | MO | SO0 | BEMSO0 | 06N | MMMS) | 0os0 | eamsw | i
E.I:-znl_r'-rnﬁiimrrﬁm N | 186,3/1600-1800 | TOT0 | 210016001800 | URGSD | 1863/1600-1800 .1':f|:.],-'1'|;li-i{i | ;Im_.ﬁ;;;if,i@ | s
6.04 Cilindros - dismetro x camera Jrem | |

6.05 Emisiones

Chra Fasell

Chna Faelv Chira Faselv

EREY

FQE.J:E]{ITH.EE-HEE-ELE_# KIOTA06 408X I06/3 168 | &AM @A 4054 107058

Chirg Fagell

]

$EEAXIOTANA 408X 1053 168 | +ETxLALEN

China Fase i China Faselv

b

6.06 Marchas (delanteiatrds)

1-1 cambio zsigido MU'T

1-1 cambio azigido YT
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; EFEA. é E-:rggt%el pasillo de apilado
i fﬂﬁﬁﬁfﬁ‘m de horquilla T |
| \ = uoighe AR BEAGEW  eeme Almmigieee | fews Peso de senich (ig) i
IM200 oo 2000 2500 3000 %00 | 1765 3055 | 3200 | 565 4570 4770 5020 5220 | 10712°
o g | L | IHIEU | 2500 . 2000 2500 3000 | 4504 | 2015 | a555 | 3700 i 415 4580 | 4830 | 5080 L2280 10°%/12°
F'ﬁ' i | o IM300 =000 2000 2500 3000 3500 2265 4055 4200 1065 4620 4870 5120 5320 10°/12°
et ﬁﬂ _I_'E;_BE_- 3300 . FLL L] 2500 A000 | 3500 | 2415 | 4355 I 4500 1215 4680 | 4930 | 5180 5380 10°/12°
= EEE — K] l M350 3500 2000 2500 | 3000 3500 2515 4555 | 4700 1315 4700 4950 5200 5400 | 10%12°
il : "L ZM370 | 3700 | 2000 | 2500 | 3000 | 3500 | 2615 | 4755 | 4900 | 1415 | 4710 | 4960 | 5210 | 5410 | 10712°
z |E : .‘ = \ ZM400 | 24000 | 2000 | 2500 | 3000 | 3500 | 2815 | 5055 | 5200 | 1615 | 4780 | 5030 | 5280 | 5480 | 106"
| | ZM425 | 4250 | 1950 | 2200 | 2000 | 3500 | 2940 5305 | 5450 | 1740 | 4800 | 5050 | 5300 | 5500 | 106"
E% v il | o | ZMASO | 4500 | 1850 | 2000 | 2900 | 3400 | 3065 | 5555 | 5700 | 1865 | 4810 | 5060 | 5310 | 5510 | 10°6°
L4 = '1_@ ZM4T5 | 4750 | 1600 | 1800 | 2850 | 3350 | 319 5805 | 5050 | 1990 | 4860 | 5110 | 5360 | 5560 | 106
L \/ ZM500 5000 1500 1700 2600 3100 3315 055 6200 2115 4900 5150 5400 5600 5"
IMS50 | 5500 | 1300 1400 | 2400 | 2000 | 3615 | 6555 | 6700 | 2415 | 4990 | 5240 | 5490 | 5690 | 56
ZMBO0 | 6000 | 1100 | 1200 | 2000 | 2500 | 3865 | 7055 | 7200 | 2665 | 5040 | 5290 | 5540 | 5740 | 5%

cmaAdEGGA s on oo GO
3500 ' |
Al acidad Al I I
3000 ™ Nota: el ee verti ta) idad d horizontal, ¢l centro de lculad st ‘%E“L | centoBecarge S ) 'W e e e T Frao e senicio () '%'Eﬁ"
‘\.\ | o ﬁgﬂeue uEJrEp ananf 2 Carn \rfe an , Dl]?aTIF{I- car d%a ado .
] S — ar&de ntera hw| as el céntro e%ray d cag r. L‘ﬂas | ;
= oo i P | mrﬁf@ rest un cu L 1.000 mm. lElnals’[ sedm a hacia ﬁtﬂ,ﬁ é:stsgn omqul |
E: P 10 SRURNGAT 050 (rANSROHAY. GATRAS HF. e e e e ISM360 3500 1900 2400 2800 3300 2015 AB55 4800 815 4680 4930 5180 5390 10°/6"
— it | | ! | ! . !
E 2000 R"’" ' ZSM400 4000 1900 | 2400 2800 3300 2165 5055 5200 o965 4730 45980 5230 5430 10%/6"
e | — iyl ! ! ! | ! ! !
i - :"'-:-.._,____5 [—— e A o e Y P S e PR RS W P RS AR T R ZISM435 4390 1900 2300 2800 3300 2265 5405 5550 1065 4800 5050 5300 5510 106"
].EU'D ! - . | i S = !. = = 4 e 'S = ==
' ISM450 4500 1850 | 2150 2700 3200 2315 | 5855 5700 1115 4830 S080 5330 5540 10°/6°
1000 : """'—=| ISMATO 4700 1750 1900 2500 3000 2375 l 5755 5900 1175 4850 5100 | 5350 5560 10%/6"
ZSM480 4800 1750 | 1500 2500 3000 2415 5855 6000 1215 4900 5150 5400 5610 10%/8"
CENTROTEGARAA W) R 800 —— Ll ZSM500 5000 1600 | 1800 2400 2900 7515 G055 6200 1315 4970 5220 5470 5670 59/6°
ZSMS50 5500 1300 1500 2100 2900 2615 | 6455 6600 1415 5070 5320 5570 5770 5°/6"
ZSME00 G000 1000 | 1150 1750 2250 2815 7055 7200 1615 5130 5380 5630 5830 5*/6°

e R IR 0o |"W'| Hpm o |E?:1ﬁﬁ& = i

Max. Load capacity Lowered Extended mast height Mast
Mast lifting Mmﬁ%nnﬂ{m mast  (with backrest) (mm) Freelift Service weight(kg) tilting 2
model | height |  height height angls Sistema inteligente de gestion de flota (opcional)
(mm) cpcmu‘ CPCD25 CPCD30 CPCD35 (mm,)  2-2.5t | 335t  (mm)  CPcD20 ‘ CPCD25 | CPCD30 | CPCD35 fd!“
M200 2000 2000 2500 3000 3500 1765 055 | 3200 150 4500 4750 5000 5200 10°/12° F'cﬁ'»;:[rfrlnafﬁire‘.rnm jﬁf“?‘wb b
| el e cikn e vanicuso
M250 2500 2000 2500 3000 3500 2015 3555 3700 150 4560 45810 5060 5260 10°/12°
M300 3000 2000 2500 3000 3500 2765 4055 4200 150 4600 4850 5100 5300 10°/12* - R
- . : — ' ' : ' | Diagnastico remoto e r‘l:fﬂij_:,:“: - nI'IEI ]1__: anal)
M330 3300 | 2000 2500 | 3000 3500 | 2415 4355 4500 150 4660 | 4910 | 5160 | 5360 | 10°12° SN 0 posat
M350 3500 2000 2500 3000 3500 2515 4555 | 4700 150 46A0 4930 5180 5380 10°/12"
M3T0 3700 | 2000 2500 3000 3500 2615 4755 4900 150 4690 4940 5190 5390 | 10°112° Supendsiin remata e peord ™ ‘mﬁ
_I_alflpp__ 4000 2000 2500 3000 3500 2815 5055 5200 150 4760 5010 5260 5460 10°/6° % 1 H 1
M425 | 4250 1950 | 2200 | 2900 | 3500 | 2040 | 5305 5450 | 150 | 4780 | 5030 5280 5480 | 10°/6° R T ktn L:-‘ﬂfi"ld'i-;ml;_ﬁlfﬂ'l-ﬂ mz
M450 4500 1850 2000 2900 3400 065 5555 5700 150 4790 5040 5260 54490 10°/6° a3 (r
M4TS 4750 1600 1800 2850 3350 3190 5805 5450 150 4840 5060 5340 5540 10°/6° ﬂ
M500 5000 1500 1700 2600 3100 1315 6055 6200 150 4380 6130 5380 5580 59 /6 Informe: estadisico
M550 5500 1350 1450 2400 2900 3615 6555 6700 150 4970 5220 5470 5670 5 /g"
MB00 BOO0 1200 1300 2000 2500 3865 7055 7200 150 5020 5270 5520 5720 5° /6"
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